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1.1 Idealisierungen

 |dealisierungen sind vereinfachende Annahmen, die ge-
troffen werden, damit ein Problem rechnerisch untersucht

werden kann.
* Bel Stol3vorgangen werden folgende Annahmen getroffen:

- Die Stolsdauer ¢ ist so klein, dass Lageanderungen der bel-

den Korper wahrend der Stol3dauer vernachlassigt werden
konnen.

- Die an der Beruhrstelle der Korper auftretenden Krafte sind
so grol3, dass wahrend der Stol3dauer alle anderen Krafte

vernachlassigt werden konnen.
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1.1 Idealisierungen

- Die Verformungen der beiden Korper sind so klein, dass die
Bewegungsgesetze flr starre Korper angewendet werden
konnen.
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1.2 Definitionen

e Die BerUhrungsebene liegt
tangential zu den beiden
Korpern.

e Der Stof3punkt P liegt in
der BerUhrungsebene.

StoRnormale

e Die Stol3normale geht
durch den Stol3punkt P
und steht senkrecht auf Berthrungsebene
der Bertuhrungsebene.
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1.2 Definitionen

« Gerader Stol3: e Schiefer Stol3:

StolRnormale \ StoAnormale
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1.2 Definitionen

 Beim geraden Stol3 haben die Geschwindigkeiten unmit-
telbar vor dem Stol3 die Richtung der Stolsnhormalen.

e Beim schiefen Stol3 stimmen die Richtungen der Ge-
schwindigkeiten unmittelbar vor dem Stof3 nicht mit der
StoRnormalen Uberein.
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1.2 Definitionen

e Zentrischer Stol3:  Exzentrischer Stol3:

S1
P
S
2 StoRnormale
StolRnormale
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1.2 Definitionen

 Beim zentrischen Stol3 geht die Stol3normale durch die
beiden Schwerpunkte.

 Beim exzentrischen Stol3 geht die Stoflsnhormale nicht
durch die beiden Schwerpunkte.
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1.2 Definitionen

o Glatter Stol3: * Rauer Stol3:
- Relbungskrafte werden - Relbungskrafte werden
vernachlassigt. bertcksichtigt.
- Die Stol3krafte wirken in - Es wirken auch Krafte in
Richtung der Stol3norma- der Beridhrungsebene.
len.
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1.3 Integrierter Impuls- und Drallsatz

 |Integrierter Impulssatz:

- Die Bewegung des Schwerpunktes eines starren Korpers
wird durch den Impulssatz beschrieben:

m VSZF t t,
- Integration bezuglich der Zeit liefert: fm i:sdt:f F dt
t

tl 1

- FUur ebene Probleme folgen daraus die beiden Gleichungen:

m VSx<t2)_va<tl)):ﬁx’ m(vSy(tZ)_VSy<t1)):ﬁy
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1.3 Integrierter Impuls- und Drallsatz

 |Integrierter Drallsatz:

- Die Drehung eines starren Kdrpers um seinen Schwerpunkt
wird durch den Drallsatz beschrieben:

Ly=Mg
t, t,
- Integration bezuglich der Zeit liefert: flsdt:f M dt
t t

- Fur einen Stol3 ist die Zeit {, =t —t so klein, dass die Lage-

anderung des Kdrpers wahrend dieser Zeit vernachlassigt
werden kann.
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1.3 Integrierter Impuls- und Drallsatz

- Dabher qilt:
t2 t2 t2
| Mgdr={[ ¥, x Fdt=r,x | Fdt=r,xF P

3 t t 0

- Mit _tfLsdtZLs<t2)_Ls(t1):JS(w(tz)_w(tl))

lautet der integrierte Drallsatz:

- F0r eine Drehung um die z-Achse folgt daraus:

JSZ

A A

w(t2>_w(tl)):xPFy_yPFx
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