Prinzipien der Mechanik

« Mit Impuls- und Drallsatz lassen sich die Bewegungsglei-
chungen flr Korper und Systeme von Korpern aufstellen.

 Da dabei alle an den an den Korpern angreifenden Kréafte
einschliel3lich der Zwangskrafte berlcksichtigt werden
mussen, kann dieses Vorgehen recht aufwandig werden.

* Mit dem Prinzip von d'Alembert und den daraus abgeleite-
ten Lagrange-Gleichungen konnen die Bewegungsglei-
chungen aufgestellt werden, ohne dass die Zwangskrafte
betrachtet werden mussen.
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